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亞醫醫學器材股份有限公司 

利用 USB 連接線將電腦與儀器連線進行控制，同時插上儀器電源線。 

1. 開啟儀器開關(位於儀器左後方)，儀器會先進行定位校正(檢查 home 點)，待此動作執行完畢之後，再開啟電

腦與控制軟體(EzStarter)。 
 

 
 

2. 軟體開啟後，輸入帳號(User)與密碼(不須輸入)。 
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3. 開啟軟體頁面之後，首先會出現儀器連線詢問視窗。點選『OK』鍵之後，軟體會立即與儀器進行連線測試並

自動辨識 APM 種類與容量。

 
 

4. 待確認儀器與軟體連線完成之後，會出現完成訊息。按下『OK』鍵之後，即可直接進入軟體設定畫面。 
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5. 進入軟體設定畫面之後，首先先設定欲放置的耗材種類與位置。在欲選擇的位置上，利用滑鼠進行點選的動

作時，會出現預設的耗材種類，使用者可以直接利用滑鼠進行進一步點選動作以確認耗材種類。 

 
 

6. 耗材種類與位置設定完成之後，軟體相對應的位置上會出現灰色區塊，此灰色區塊可以幫助使用者確認選擇

正確與否。 
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7. 待耗材與位置設定完成之後，即可進行程式指令設定。指令設定前須先確認來源 (Source)與目的地

(Destination)。此動作可利用滑鼠直接點選或圈選灰色區塊位置進行設定。設定前先點選軟體下方的『Source』

按鍵，再點選或圈選灰色區塊位置；然後再點選『Destination』按鍵，同樣也需點選或圈選灰色區塊位置。為

了使使用者方便辨識，來源(Source)會以 藍色 表示；而目的地(Destination)則以 紅色 表示(Tip 則是以 綠色 

表示)。 

 
 

8. 完成來源與目的地設定之後，可直接在『Destination』按鍵下方的空格內填入移液(Liquid Transfer)的體積(只需

填入數字即可，數字後面的單位需去除)，或者是利用空格右邊的上下鍵輸入。 
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9. 待移液(Liquid Transfer)指令設定完成之後，可先點選畫面右下方的『PRERUN』功能鍵，進行預覽功能，此時

會出現三種選項(❶Run All Commands，❷Run Partial，❸Show Results Only)，可依使用者需求選擇需預覽的

模式。確認預覽模式之後，按下『Go』按鍵，即可開始進行程式指令預覽。 

 
 

10. 預覽功能結束之後會出現一訊息視窗，此視窗主要是告知進行預覽功能的開始時間、結束時間以及完成指令

所需的時間。 
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11. 利用預覽功能確認程式指令無誤之後，可直接按下『RUN』鍵，開始進行儀器實際動作。在儀器開始動作之

前，軟體會先要求使用者儲存程式。按下『Yes』鍵之後，指定程式儲存位置。 

 
 

12. 程式儲存完畢之後，軟體會出現另一個視窗，進一步要求使用者確認耗材種類、位置與溶液體積，同時也會

告知預估動作完成所需的時間。待一切確認無誤之後，可以按下『Check All』鍵，然後再按下『Go』鍵進行

儀器動作。 

 



EzMate 401 簡易中文操作手冊 

7 

亞醫醫學器材股份有限公司 

13. 儀器動作執行結束之後會出現另一訊息視窗，此視窗主要是告知儀器執行程式指令的開始時間、結束時間以

及完成指令所需的時間。 

 
 

14. 儀器使用完畢之後，先關閉軟體再關閉儀器。 
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軟體附屬功能說明 
 
Liquid Transfer (一對一分注) 

 一對一吸排溶液。 
 
1. 指令圖示如下： 

 
 
▲ Source：吸取溶液位置 

▲ Destination：排放溶液位置 

▲ 1.0μl：吸排溶液體積 (可使用上下鍵選擇或是直接輸入數字，但是後面單位須一併去除) 
 

2. 進階設定 (Advanced Setting) 

 
 
▲ Aspiration： 

 Under Liquid Level：在液面下方吸取溶液 (預設值) 

 Bottom：到試管底部吸取溶液 

 Speed：吸取溶液速度 (預設值：最慢速度) 
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▲ Dispense： 

 Under Liquid Level：在液面下方排放溶液 (預設值) 

 Bottom：到試管底部排放溶液 

 Top：在試管頂端 (試管定義值最高位置) 排放溶液 

 Speed：吸取溶液速度 (預設值：最慢速度) 

▲ Mix： 

 No：不開啟 Mix 功能 

 Yes：開啟 Mix 功能 

 Mixing：混合模式 

 Before Aspiration：吸取液體之前 

 After Dispense：分注液體之後 

 Both of Dispense & Aspiration：吸取液體之前與分注液體之後 

 Mix：混合次數 (預設值：10 次) 

 Mix Volume %：設定範圍為 40%到 70%，APM 進行 pipetting 時的溶液體積百分比；例如 50%指的是 

   以溶液總體積 (以 APM 進行吸排的體積計算) 的一半進行 pipetting 動作 (預設值： 
   50%) 

 Mix Speed：混合速度 (預設值：中速) 

▲ Method：配合Mix 功能的方式 

 Standard Pipetting：標準吸排動作 (一吸一排) 

 Reverse Pipetting：多吸 (吸取額外的液體體積) 

 Blow-Out：排空 (排放額外的氣體體積) 

 Reverse Volume：多吸的液體體積(Reverse Pipetting)或是排空的氣體體積 (Blow-Out)；此體積 

以分注模組可分注的最大體積 10%為最大值，例如 50μl 的分注模組最大值

為 5μl；200μl 的分注模組最大值為 20μl 

▲ Air Gap：多吸一段氣體體積 

 No：不開啟 Air Gap功能 

 Yes：開啟 Air Gap 功能 

 Air Gap Volume：吸取氣體體積；此體積以分注模組可分注的最大體積 10%為最大值，例如 50μl 的 

 分注模組最大值為 5μl；200μl的分注模組最大值為 20μl 

▲ Tip Change：更換 tip 

 No：不更換 tip 

 Yes：更換 tip 

 Before Each Aspiration：每次吸取液體樣本之前皆更換 tip 

 When A Command Finishes：當指令結束之後才更換 tip 

 After ___ Aspiration：吸取液體樣本 __ 次之後才更換 tip 
 



EzMate 401 簡易中文操作手冊 

10 

亞醫醫學器材股份有限公司 

Multi-Dispense (一對多或多對一分注) 

 可進行連續吸排指令，將同一個來源液體分注到多個不同目的地，亦或者是將多個來源液體分注到同一個目

的地。 
 
2. 指令圖示如下： 

 
 
▲ Source：吸取溶液位置 

▲ Destination：排放溶液位置 

▲ 1.0μl：吸排溶液體積 (可使用上下鍵選擇或是直接輸入數字，但是後面單位須一併去除) 
 

3. 進階設定 (Advanced Setting) 

 
 
▲ Aspiration： 

 Under Liquid Level：在液面下方吸取溶液 (預設值) 

 Bottom：到試管底部吸取溶液 

 Speed：吸取溶液速度 (預設值：最慢速度) 

▲ Dispense： 

 Under Liquid Level：在液面下方排放溶液 (預設值) 
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 Bottom：到試管底部排放溶液 

 Top：在試管頂端 (試管定義值最高位置) 排放溶液 

 Speed：吸取溶液速度 (預設值：最慢速度) 

▲ Mix： 

 No：不開啟 Mix 功能 

 Yes：開啟 Mix 功能 

 Mixing：混合模式 

 Before Aspiration：吸取液體之前 

 After Dispense：分注液體之後 

 Both of Dispense & Aspiration：吸取液體之前與分注液體之後 

 Mix：混合次數 (預設值：10 次) 

 Mix Volume %：設定範圍為 40%到 70%，APM 進行 pipetting 時的溶液體積百分比；例如 50%指的是 

   以溶液總體積 (以 APM 進行吸排的體積計算) 的一半進行 pipetting 動作 (預設值： 
   50%) 

 Mix Speed：混合速度 (預設值：中速) 

▲ Method：配合Mix 功能的方式 

 Standard Pipetting：標準吸排動作 (一吸一排) 

 Reverse Pipetting：多吸 (吸取額外的液體體積) 

 Blow-Out：排空 (排放額外的氣體體積) 

 Reverse Volume：多吸的液體體積(Reverse Pipetting)或是排空的氣體體積 (Blow-Out)；此體積 

以分注模組可分注的最大體積 10%為最大值，例如 50μl 的分注模組最大值

為 5μl；200μl 的分注模組最大值為 20μl 

 Conditioning Volume： 

 Loading First Dispense to Source：吸取液體之後，第一次排放液體於同一來源處 

 Discard Last Dispense Back to Used Tip Tray：最後一次不排放，直接丟棄 

▲ Air Gap：多吸一段氣體體積 

 No：不開啟 Air Gap功能 

 Yes：開啟 Air Gap 功能 

 Air Gap Volume：吸取氣體體積；此體積以分注模組可分注的最大體積 10%為最大值，例如 50μl 的 

 分注模組最大值為 5μl；200μl的分注模組最大值為 20μl 

▲ Tip Change：更換 tip 

 No：不更換 tip 

 Yes：更換 tip 

 Before Each Aspiration：每次吸取液體樣本之前皆更換 tip 

 When A Command Finishes：當指令結束之後才更換 tip 

 After ___ Aspiration：吸取液體樣本 __ 次之後才更換 tip 
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Serial Dilution (序列稀釋) 

 只需指定稀釋液與被稀釋樣本的位置與體積，即可進行溶液的序列稀釋，減少一一填寫指令的繁瑣動作。 
 
1. 指令圖示如下： 

 
 
▲ Diluent：指定稀釋液的位置及體積 

▲ Sample：指定被稀釋樣本的位置與體積 

▲ Reaction：稀釋次數 

▲ Mix：混合次數 
 

2. 進階設定 (Advanced Setting) 

 
 
▲ Dilution Direction：序列稀釋的方向 

 Horizontal：水平 

 Vertical：垂直 

▲ Reverse Diluent：稀釋液多吸的量 (此動作主要是確保最後一次分注足量的體積) 

▲ Diluent Tip Changes：稀釋液更換 tip的時間點 

 Each Aspiration：每一次吸取稀釋液時皆更換 tip (以新的 tip吸取稀釋液) 

 Before Aspiration Sample：吸取被稀釋樣本前才更換 tip (以同一支 tip 吸取稀釋液) 

▲ Sample Tip Changes：被稀釋樣本更換 tip 的時間點 

 Each Dispense：每一次分注皆更換 tip (序列稀釋過程中不更換 tip) 

 Before Next Sample：吸取下一個被稀釋樣本前才更換 tip (序列稀釋過程中每次皆更換 tip) 

▲ Mixing Volume %：設定範圍為 40%到 70%，APM 進行 pipetting 時的溶液體積百分比；例如 50%指的是以 

  溶液總體積(以 APM 進行吸排的體積計算)的一半進行 pipetting動作 

▲ Mix Speed：混合動作的速度 
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Mix (混合) 

 可針對任何一個位置，利用 APM 進行 pipetting 動作。 
 
1. 指令圖示如下： 

 
 
▲ Position：指定進行 Mix 動作的位置 

▲ Mix：指 APM pipetting 次數 

▲ Mixing Volume %：設定範圍為 40%到 70%，APM 進行 pipetting 時的溶液體積百分比；例如 50%指的是以 

溶液總體積(以 APM 進行吸排的體積計算)的一半進行 pipetting 動作 
 

2. 進階設定 (Advanced Setting) 

 
 
▲ Position：進行mix 動作的位置 

 Under Liquid Level：在液面下方進行 mix 動作 

 Bottom：在試管底部進行 mix 動作 

▲ Tip Change：Mix 動作下更換 tip 的時間點 

 After Each Mix：每一次mix 動作都更換 tip 

 When A Command Finishes：mix 動作結束之後才更換 tip 

 Not：不更換 tip 

▲ Mix Speed：APM 進行 pipetting 的速度 
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Hold (暫停) 

 此動作可穿插在任意指令之間，讓儀器停止並讓使用者可以任意開啟上蓋，取出或放入內容物。 
 
1. 指令圖示如下： 

 
 
暫停模式下，可設定時間參數，並可選擇繼續  Continue 或是等待 Wait 動作。 

▲ Continue：時間結束之後，儀器會自動開始動作 

▲ Wait：時間結束之後，會等待使用者按下 RUN 按鍵再開始動作 
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Loop (循環) 

 指兩個指令以上的重複動作，可藉此指令減少填寫指令的動作。 
 
1. 指令圖示如下： 

 
 
▲ Strat Command：開始循環的第一個指令 

▲ End Command：結束循環的最後一個指令 

▲ 1 time：指重複的次數 

▲ Sumbit：執行循環動作 (此時按鍵文字會轉變成紅底白字 Refuse) 

 


